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UAV bajo 
copa

PRODUCTOS

Mochila RGB-D

Trazabilidad 
monte - aserradero



Zonas piloto: Aula forestal del Amogable, Soria



Zonas piloto : Los Rábanos, Soria  



UAV bajo copa
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Accesibilidad

● Precio competitivo respecto a soluciones LiDAR (< 1000 euros)
● Importación dron
● Software de procesamiento fotogramétrico

Drone Skydio 2

+ submétrico x2



Proceso de captura – UAV bajo copa



Calidad del dato - Amogable



Calidad del dato - Amogable



Calidad del dato - Observaciones

● Resultados sensibles al tipo de vuelo 

● La altura de vuelo dentro de la masa condiciona la 
definición de la base de la copa  

● Copas bien representadas en vuelo aéreo

● Las balizas (GCPs) son tus mejores amigas

●  Apta para la modelización 



Trazabilidad

● Identificación de los pies individuales. 
● Mapa de puntos
● Detección de masa extraída ( antes y después)

Los Rábanos El Amogable



Mochila RGB-D
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Accesibilidad

● Prototipo 
● Precio aprox mercado < 10.000 euros

Cámara Realsense Ord. abordo (NUC)

GPS 
Sensor profundidad con IMU 



Calidad del dato 

1. Datos de profundidad 
(Depth maps)

2. 8 diámetros
a. mean, mode, max, 

min 

3. Posición submétrica
a. necesita calibración 



Datos procesado

1. Datos dependientes 
de:

a. transecto
b. post proceso

2. Se pueden generar 
algún árbol “fantasma” 
en los giros



Resumen

Modelización basado en datos  diámetro



Trazabilidad 
monte- 
aserradero
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Tecnologías empleadas 

● Modelo IA basado en una red neuronal siamesa
○ Entrenamiento en condiciones adversas





Interfaz

● Gestor web



Interfaz

● Cliente móvil



Conclusiones
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➔ Inventario dron UAV bajo copa 
◆ Dependiente de condiciones de vuelo 
◆ Accesibilidad limitada por distribuidores
◆ Trazabilidad de pies individuales 

➔ Mochila cámaras estereoscópicas 
◆ Dependiente del postprocesado del dato y transecto
◆ Basado en prototipo, escalable
◆ Trazabilidad de pies individuales y calidades de 

madera

➔ Aplicación de trazabilidad de productos forestales:
◆ Experiencia de usuario cómoda y sencilla
◆ Basada en IA  y app de captura y análisis del dato.

Conclusiones 
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